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1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Roboty, ktérych dotyczy ten rozdziat Specyfikacjdbepnuje wszystkie czyngoi
umazliwiajgce i majce na celu wykonanie inwestycji w zakresie robdébélogbudowlanych,
remontowych i wykaczeniowych.

W zakres prac wchodzm.in.:
- Roboty ziemne przygotowawcze
- Uktadanie nawierzchni poliuretanowej
- Pitkochwyty

2. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Materiat
Wyréb

Zaprawa

Budowla ziemna

Korpus drogowy

Nasyp niski
Nasypsredni
Nasyp wysoki
Wykop ptytki
Wykop sredni
Wykop gteboki
Grunt nieskalisty
Ukop

Dokop

Odktad

Betonowa kostka brukowy

Kraw eznik

Substancja, ktéra jest stosowana do wykonywanadw i obiektow
budowanych

Produkt wytwarzany lub przetwarzany w celu zast@s@a w obiekcie
budowanym

Mieszanina drobnego kruszywa, wody i cementu laipva wzgldnie
pofaczenia obu tych sktadnikow, ktdra po zastosowaiiréwieje. Jest
uzywana do spajania.

budowla wykonana w gruncie Ilub z mw naturalnego Ilub z
gruntu antropogenicznego spelgE warunki  stateczgoi |
odwodnienia.

nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogordrogi i
skarpami rowow.

nasyp, ktérego wysoké jest mniejsza kil m.

nasyp, ktérego wysoké jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

nasyp, ktérego wysoké przekracza 3 m.

wykop, ktorego gibokasé¢ jest mniejsza il m.

wykop, ktorego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
wykop, ktérego gibokas¢ przekracza 3 m.

kazdy grunt rodzimy, nie oki&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdgzpne w obgbie
pasa robot drogowych.

miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyp@gzpne poza pasem
robo6t drogowych.

miejsce  wbudowania lub sktadowania (odwiezgni gruntow
pozyskanych w czasie wykonywania  wykopow, a e ni
wykorzystanych do budowy nasypOw oraz innymiac zwjzanych
z trag drogows.

prefabrykowany element budowlany,
budowy warstwy $cieralnej nawierzchni,
wibroprasowania z betonu niezbrojonego melmnego lub
barwionego, jedno- lub  dwuwarstwowecharakteryzuagy sie
ksztattem, ktéry umdiwia wzajemne przystawanie elementow.

prosty lub lukowy element budowlany oddzietsj jezdné od chodnika,
charakteryzujcy sk statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i

przeznaczony
wykonany metoda
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dtugascia nie wicksza nk 1,0 m.

Sciek umocnione zagbienie, poniej krawedzi jezdni, zbierace i
odprowadzajce wodt.

Obrzeze element budowlany, oddzieday nawierzchnie chodnikow i gyow
pieszych od terenéw nie przeznaczonych do komaujiika

Spoina odstp pomedzy przylegajcymi elementami (kostkami)

wypetniony okrélonymi materiatami wypetnigcymi.
Szczelina dylatacyjna odstp dziehcy dwy fragment nawierzchni na sekcje w celu

umazliwienia odksztatae temperaturowych, wypetniony
okreslonymi  materiatami wypetniggymi.
Nawierzchnia poliuretanowa nawierzchnia sportowa poliuretanowo-gumowa 0 géabo

warstwy 13mm

3. OGOLNE WARUNKI DOTYCZ ACE ROBOT
3.1. Materiaty

Wykonawca jest zobowktany dostarczy materialy zgodnie z wymaganiami
Dokumentacji Projektowej i ST.

Przy wykonywaniu robét budowlanych naje zgodnie z ustagv— prawo budowlane,
stosowa wyroby budowlane, ktére zostaly dopuszczone dootobri powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie.

Wyrobami dopuszczonymi do obrotu i powszechnegsostania w budownictwie ags
wiasciwie oznaczone:

- wyroby budowlane dla ktérych wydano certyfikat naak bezpiecaestwa,

wykazupcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi okéonymi na

podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych ora#asciwych przepisow

i dokumentow technicznych — w odniesieniu do wymslabdlegajcych tej certyfikaciji,

- wyroby budowlane dla ktorych dokonano oceny zgédno wydano certyfikat

zgodndci lub deklaragi zgodndci z Polsk Normg lub z aprobat techniczs, mapce

istotny wplyw na spetnienie co najmniej jednego ymaga podstawowych — w

odniesieniu do wyrobdw nie aftych certyfikacy na znak bezpiecastwa,

- wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobow miajgcych istotnego

wplywu na spetnianie wymaga podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i

stosowanych wedtug tradycyjnie uznanych zasad shtidowlanej,

- wyroby budowlane oznaczone znakowaniem CE, dlay&brgodnie z odbnymi

przepisami dokonano oceny zgodcio ze zharmonizowan normg europejsk

wprowadzon do zbioru Polskich Norm, z europejskprobad techniczg lub krajowa
specyfikacy techniczg paistwa cztonkowskiego Unii Europejskiej uzagmrzez Komiss

Europejsk za zgodn z wymaganiami podstawowymi,

Wykonawca powinien powiadokhilnspektora Nadzoru o proponowanygiddiach otrzymania
materiatdw przed rozpogeiem ich dostawy.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST, przewidumazliwos¢ wariantowego wyboru
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawmwinien powiadondi Inspektora
Nadzoru o swoim wyborze jak najszybciej jak toztivee przed uyciem materiat, albo w okresie
ustalonym przez Inspektora nadzoru. W przypadkwaakceptowania materiatu ze wskazanego
zrodta, Wykonawca powinien przedstgwilo akceptacji materiat z innegaddta. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materialu nie moby pd&zniej zmieniony bez zgody Inspektora
Nadzoru.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, Hczsi z jego nie przyjciem i niezaptaceniem za
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wykonan prac.
3.2. Sprat

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spyi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spek uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgtdem typdw i ildci wskazaniom
zawartym w ST. w programie zapewnienia j&io lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie roboét, zgodnie z
zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej i wskazaniachgdaktora nadzoru w terminie
przewidzianym umow: Sprzt bedacy wtasndcig Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot
ma by utrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Bdzie spetniat normy ochrony
srodowiska i przepisy dotygee jego aytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dodotow potwierdzapych
dopuszczenie spgtu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa przewidunazliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspekteadzoru o swoim zamiarze wyboru
I zyska jego akceptacprzed wyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji Inspektora nadzoru,
nie mae by pézniej zmieniany bez jego zgody.

3.3. Transport

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigfodkow transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jaké wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dmzie zapewni@ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowe] i wskazaniach dektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnig@ wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopudngzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznychSrodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie mog by¢ dopuszczone przez witawy zarzd drogi pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Wykonanie robot ziemnych przygotowawczych
Nadsypanie

W zwigzku z istniegcym spadkiem terenu i powierzchnasfaltows — naley wyrowna
teren poprzez nadsypanie , materialem nasypowymagszczeniem do r$oocsci podiaza
odpowiadajcej grupie G1 (zgodnie z Rozpadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z

dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technichnyekim powinny odpowiada drogi
publiczne i ich usytuowanie.(Dz. U. z dnia 14 mE$@9 r.)

Drenaz

Dren& nalery wykon& z rur drenarskich @120 w otulinie. Dla gruntow mlahych
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piaskow naley zastosowa otuling z geowtokniny, dla gruntdéw gliniastych otuwiz widkna
kokosowego. Dreraukiad& w obsypce z kruszywa ptukanego o granulacji 6-32riivh
najwyzszych punktach ggow drenarskich projektuje esistudnie drenarskie rewizyjne. W
najnizszych punktach wszystkichagow projektuje s studnie kanalizacyjne inspekcyjne DN
315 z osadnikiem h=50cm. Studnie drenarskie wykanasadnikiem h=50cm i zwiezy¢
stazkiem i pokrywg zeliwng. Studnie wykonazgodnie z obovgzujgcymi normami PN lub EN.
Miedzy studniami kanalizacyjnymi inspekcyjnymi projgjkt st cigg kanalizacji deszczowej z
rur kielichowych DN200 PCWatzonych na uszczelki gumowe. Kanat ukfada podsypce
oraz w zasypce piaskowej 0,15m. Po wykonaniu kzengli podda ja probom szczelrimi i
przepustowsci wg obowizujgcych norm.

Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uihwia¢ jego prawidiowe odwodnienie w
caltym okresie trwania rob6t ziemnych. Wykonaniekagdw powinno pogpowa w kierunku
podnoszenia giniwelety.

W czasie robot ziemnych naje zachowa odpowiedni spadek podioy i nada
przekrojom poprzecznym spadki, urtiwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w
dokumentacji projektowej nie zawarto innego vagania, spadek poprzeczny nie powinien
by¢ mniejszy nt 4% w przypadku gruntow spoistych i nie nsEg niz 2% w przypadku
gruntéw niespoistych. Nalg uwzgkdni¢c ewentualny wptyw kolejri@i i sposobu odspajania
gruntbw oraz terminéw wykonywania innych robét spetnienie wymagadotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie ppstrobot ziemnych.

Zrodta wody, odstogie przy wykonywaniu wykopow, nale uja¢ w rowy i /lub
dreny. Wody opadowe i gruntowe nafjeodprowadzi poza teren pasa robot ziemnych.

4.2. Uktadanie nawierzchni poliuretanowej
Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonaniawipeen by zgodny z dokumentag]
projektows.

Obramowania nawierzchni

Rodzaj obramowania powiniendbygodny z dokumentacprojektows.
Krawezniki 1 obrzeza zaleca si ustawig@ przed przysgpieniem do ukiadania
nawierzchni poliuretanowe;j

Podsypka
Rodzaj podsypki powinien byzgodny z dokumentagcprojektows.

Uktadanie nawierzchni poliuretanowe;j

Nawierzchnia skladagsiz dwoch warstw: elastycznej @nmej) i uzytkowej. Warstwa néna to
mieszanina granulatu gumowego i lepiszcza polinetego. Uktadana jest mechanicznie,
bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliureteych. Tak wykonasm warstwe nalery
pokry¢ warstwg uzytkows, ktdra stanowi system poliuretanowy zmieszany z granolaEPDM.
Czynna¢ ta wykonuje s¢ poprzez natrysk mechaniczny (przyyciu specjalnej natryskarki)
Gruba¢ warstwy uytkowej 2-3mm.
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Po calkowitym zwjzaniu komponentdw na nawierzchng snalowane linie farbami
poliuretanowymi metoginatrysku. Kolory farb zostaty podane w dokumentagjektowej.
Warunki atmosferyczne, w jakich rwa prowad# instalacg nawierzchni, okrda producent
danego systemu w swojej instrukcjpdd wytycznych. Jeeli producent nie okgt inaczej,
instalacg mazna przeprowadza gdy temperatura powietrza jest nieszia nk 5°C przez caj doke
I przy wilgotnasci powietrza w granicach 40-90%.

4.3. Pitkochwyty

Montaz stupkéw naley wykona& w fazie betonowania stép , podczas mamtaprzed
zabetonowaniem , nafg sprawdzt pionowe ustawienie stupkdw oraz ich rozstaw.

Do betonowania naky uzy¢ betonu klasy C20/25 (B-25).

Montaz ogrodzenia nalgy wykona poprzez przewleczenie siatki przez druty montowane
przelotkach i nagganesrubami, ewentualne miejsca scalenia (spawaniaykami zabezpieczy
antykorozyjnie.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
5.1. Zasady kontroli jakasci rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok jakosci robot i stosowanych
materiatdbw. Wykonawca eolzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej. Minimalne wggania co do zakresu bada ich
czestotliwosci 53 okreslone w odpowiednich normach. W przypadku, gdy rostaty one tam
okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontyedit konieczny, aby zapewnivykonanie
robét zgodnie z umoyv

Inspektor nadzoru dolzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych
Wykonawcy w celu ich inspekcji. Inspektor nadzokgde przekazywa Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedoggnicciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, sprgu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub chbamawczych. Zeli niedociagniccia te teda
tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor nadzoru natychmiast
wstrzyma aycie do robot badanych materiatdw i dépuje do uytku dopiero wtedy, gdy
niedocagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem Bacdeateriatow i roboét
ponosi Wykonawca.

5.2. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdagy¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wy Typowane do batla

Inspektor nadzoruddlzie mig€ zapewniop mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Na
zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawcadde przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatdw, ktore budzwatpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostan
przez Wykonawe usungte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatich bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenigeusk; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez
Inspektora nadzoru. Probki dostarczone przez Wykogao badé beda odpowiednio opisane i
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oznakowane, w sposOb zaakceptowany przez Inspakaoizoru.
5.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy, nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez Inspektora nadzoru. Przed
przysgpieniem do pomiaréw lub balaWykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonmapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru. Réiyawca bdzie
przekazywa Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami &agak najszybciej

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia. Inspektor nadzoru uprawniongt jelo
dokonywania kontroli, pobierania probek i badaniatenialtdw uzrédta ich wytwarzania. Do
umazliwienia jemu kontroli zapewnionagtizie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow. Inspektor nadzqo uprzedniej weryfikacji systemu
kontroli robot prowadzonego przez Wykonawbedzie ocenié zgodnd¢ materiatow i robot z
wymaganiami projektu na podstawie wynikéw badastarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzoru nie pobiera probki materiatow i prowadzibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy
niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykomavub zleci niezalenemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych tub dodatkowych haddbo oprze si wytacznie na wilasnych
badaniach przy ocenie zgodoomateriatdw i robot z dokumentacprojektowg i ST. W takim
przypadku, catkowite koszty powtérnych lub dodatiolv bada i pobierania probek poniesione
zostan przez Wykonawe

6. ODBIOR ROBOT

W zaleznoséci od ustalé roboty podlegaj nastpujacym odbiorom:
- odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu (koowemu),
- odbiorowi pogwarancyjnemu

6.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&tio
wykonywanych robot oraz ikgi tych robodt ktore w dalszym procesie realizadgigm zakryciu.
Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamnmiavagdlnego pospu robot. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru. Gotéwalanej czsci rob6t do odbioru zgtasza wykonawca
wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomeim Inspektora nadzoru. Odbior
bedzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyrkcfa Inspektora nadzoru. Jako ilos¢
robét ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstaleicumentéw zawieragych
komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone payiav konfrontaciji
z dokumentagj projektows i uprzednimi ustaleniami.

6.2. Odbior czsciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru

czesciowego robot dokonuje gidla zakresu roboét okflenego w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odhiobdt dokonuje Inspektor nadzoru.
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6.3. Odbidr ostateczny (ké@cowy)

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecaypgo wykonania robot w odniesieniu
do zakresu (iléci) oraz jakdci. Catkowite zakaczenie robdét oraz gotow® do odbioru
ostatecznego dolzie stwierdzona przez Wykonagvavpisem do dziennika budowy. Odbior
ostateczny robot nagi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru Zakenia robot i przycia dokumentow.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagzprzez Zamawigagego w
obecndci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow baflai pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robét z dokumentgcjprojektows. W toku odbioru
ostatecznego robét, komisja zapozneazsiealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu oraz odbioréw exiowych, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetnigych i robot poprawkowych. W przypadkach nie wykanaa
wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupédaiech w poszczegdélnych elementach
konstrukcyjnych i wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzeniazpokoenisg, ze jaka¢ wykonywanych robot
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odlmdgaymaganej dokumentagprojektovy z
uwzgkdnieniem, tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, kgmi
oceni pomniejszan wartas¢ wykonywanych robo6t w stosunku do wymégarzyjetych w
dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego (kitcowego)

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobmany przygotowa nastpujace
dokumenty:

- dokumentagj powykonawcg tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami

dokonanymi w toku wykonania robét oraz geodezypmparami powykonawczymi.

- szczegO6towe specyfikacje techniczne (podstawowekumentow umowy i ew.,

uzupetniagce lub recepty i ustalenia technologiczne.)

- dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),wyniki pomiaréw kontrolnych

oraz badaA i oznaczeé laboratoryjnych, zgodne z programem zapewnienkos@

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow, certyfikaty na

znak bezpieczestwa

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przekenie

linii telefonicznej, energetycznej, gazowejwaeetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i prze

kazania tych rob6t wiaicielom urzdzen,

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu, kepi

mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegniaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego n¢elg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomie Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego rob6t. Wszystkie gtirane przez komisjroboty poprawkowe lub
uzupetniagce kpda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawggo. Termin wykonania
robot poprawkowych i robot uzupetniaych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

6.4. Odbidér pogwarancyjny

Odbi6r pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydibra@wizany usuniciem wad,
ktGre ujawng sic w okresie gwarancyjnym ¢kojmi.
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. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r, Prawo zamfigblicznych (Dz.U. Nr 19,p0z.177)
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dzz 2000 r. Nr 106 poz. 1126, Nr
109 poz. 1157 iNr 120 poz. 1268. z 2001 r. Nr 5.gt2 Nr 100 poz. 1085, Nr 110 poz.
1.190, Nr 115 poz. 1229, Nr 129 poz. 1439 i Nr p64. 1800 oraz z 2002 r. Nr 74 poz.
676 oraz z2003 r. Nr 80 poz. 718 zpoOzmia.).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca@2Q. w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstea i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.1126)Ustawa z dnia 2drea 1985 r. o drogach publicznych
(Dz. U. z 2000 r. Nr 71 poz. 838 zp@mianami)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004w sprawie okrdenia
metod i podstaw spagdzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania plaaoweh
kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosatomot budowlanych okéonych w
programie funkcjonalnosytkowym (Dz. U. Nr 130r poz. 1389)




